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Annexe -B- 

 

Modélisation De La MAS Dans Le 

Référentiel Diphasé 
 

 

B.1-Equations électriques 

D’après l’équation (I.12) on peut écrire les équations (I.3) et (I.4) comme suit : 

• Pour le stator : 
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On multiplie les deux cotés par ( ) 1−
aPθ en trouve : 
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On pose : 

 

 

Il vient que : 
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• pour le rotor :                                       
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En multipliant les deux cotés par ( ) 1−
aPθ , on trouve : 
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On pose : 
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Donc il vient que : 
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B.2-Equations électromagnétiques 

• pour le stator : 

 D’après l’équation (I.5) en peut écrire : 
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 En multipliant les deux cotés de l’équation (I.5) par la matrice 1)( −
aP θ , on trouve : 
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On pose : 

[ ] [ ]23
1 )()( sssscsa iMLiLP −=−θ  

[ ] [ ]23
1

2
3)( rrrsa iMiMP =−θ  

          Il vient que : 

su s s su

sv s r rv

L M I
M L I

φ
φ
⎡ ⎤ ⎡ ⎤ ⎡ ⎤

= ⋅⎢ ⎥ ⎢ ⎥ ⎢ ⎥
⎣ ⎦ ⎣ ⎦ ⎣ ⎦

 

 



                                                                                                                                                                   Annexe B                   

 78

• pour le rotor : 

En utilisant la même procédure pour l’équation (I.6), Donc il vient que : 
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