Annexe B

Annexe -B-

Modélisation De La MAS Dans Le
Réferentiel Diphasé
B.1-Equations électriques

D’aprés I’équation (1.12) on peut écrire les équations (1.3) et (1.4) comme suit :
e Pour le stator :

VSU — iSu i ¢su
P(o,) [V} - R, P(@JLJ+ L [P(ea)[%ﬂ B.1)
On multiplie les deux cotés par P(Ga )71en trouve :

Rﬂ " H L. ){% Ple.) Bﬁj} Ple, )%Bz ﬂ

— iSU _12 ¢su i ¢su
=R Lv}rp(@l) " P(é’a)bw}rdtbj (B.2)

Vsu = isu 0 -1 ¢su i ¢su
|:VSV:| ) RS LSV} i a)s |:1 0 :||:¢sv} i dt |:¢sv:| (83)
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e pour le rotor :

P(6,) R’/} =R, P(6,) [:m}%{P(@ ) {Z H (B.4)

rv rv

. . -1
En multipliant les deux cotés par P(Ha) , On trouve :

Vru _ _iru | -1 i ¢ru i ¢ru
|:Vrv:| B R" irv i ’ P(ea ) |:dt P(ea ) |:¢rv :| ’ P(ea )dt |:¢rv :|:|

_ iru _li ¢ru i ¢ru .
w1 [epl0.) elo,)| e 5 0 5)
On pose :
-1 d 0 -1
2(0.) $70) = 0]

Donc il vient que :
Vru _ iru _ O _1 ¢I’U i ¢I’U
M B LN}(“’S “’{ 1 JLJHM oo

B.2-Equations électromagnétiques
e pour le stator :

D’apres I’équation (1.5) en peut écrire :

L. M, M| [L-Mm, 0 0 M, M, M,
L.=[M, L M,|=| 0 LM, 0 [+|M, M, M,
M, M, L, 0 0 L-M.| [M, M, M,

En multipliant les deux cotés de I’équation (1.5) par la matrice P(&,) ™, on trouve :
P(0.) " [p.s|= PO.) L i ]+ P M., e

On pose :

P(Ha)_l Lcs [iss]: (Ls -M s )[ISZ]

P(ea)_lM rs [ir3]:gM [irZ]

Il vient que :
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e pour le rotor :

En utilisant la méme procédure pour I’équation (1.6), Donc il vient que :




